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Сучасні мікропроцесорні засоби та стандартні елементи автоматики 
дозволяють досить швидко і дешево реалізувати управління складним об’єктом 
будь-якої природи - транспортним засобом, технологічним процесом. Але все 
це за умови «інтелектуального забезпечення» - задовільних моделей об’єкта 
управління, задовільних систем управляння – оптимальних, адаптивних і 
живучих. В класичній теорії і практиці автоматичного управління спочатку 
довго і складно визначалися параметри системи управління: навить для 
лінійних систем складалися і розв’язувались системи нелінійних рівнянь. На 
рисунку подано результат розробки - робочий модуль синтезу параметрів 
спостерігача. Де складна задача зведена до алгебраїчної: вирішення системи 
нелінійних рівнянь. Це новий результат, що базується на гібридних методах. 

 
Для імпульсних систем відсутні прості і практичні методи отримання 

функцій чутливості в он-лайні - під час функціонування. Одним із факторів 
ефективності комп’ютерної системи управління з спостерігачем є функції 
впливу певних параметрів об’єкта управління, системи управління і 
зовнішнього середовища. В даній роботі розробляються для комп’ютерної 
системи управління он-лайнові модулі синтезу регулятора і спостерігача стану. 


