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Впровадження конденсаторних установок (КУ) в електричні 
мережі дозволяє суттєво знизити втрати електричної енергії. Але існуючі 
методи розрахунку місць установки та потужностей КУ не враховують 
того, що система електропостачання постійно розвивається. Це 
зумовлює постійну зміну оптимальних величин КУ у всіх вузлах мережі. 

Для електричної мережі, яка характеризується на k-му етапі 
розвитку матрицею вузлових активних опорів Rk , матрицею вхідних 
реактивних потужностей (ВРП) Qck та величиною вартості питомих втрат 
сok, оптимальним шляхом розвитку КУ буде шлях, що забезпечує 
мінімум наступної функції витрат: 
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де В1 = 0,926 - коефіцієнт приведення для одного року; QКУk – матриця 
потужностей КУ на k-му етапі; ЗКУ – питома вартість КУ; 1 - одинична 
транспонована матриця. 

Відповідно на кожному етапі в -ому вузлі необхідно 
встановлювати КУ потужністю: 
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де n – кількість вузлів навантаження; Qckj, Qc,k-1,j – величини  ВРП j-го 
відповідно для k-го і k-1 етапів; Qkj, Qk-1,j  – величини реактивних 
навантажень j-го відповідно для k-го і k-1 етапів. 

Величина ΔQКУkj визначає приріст економічно доцільної 
потужності КУ на -ому етапі в -ому вузлі. Її складові відображають 
відповідно: 

k j

Qkj – Qk-1,j - ріст реактивного навантаження в -ому вузлі ; j
Qckj – Qc,k-1,j - розвиток мереж системи й споживачів. 
Таким чином, при поетапному розвитку мереж і збільшенні 

навантажень оптимальні потужності КУ у всіх вузлах визначаються 
тільки параметрами даного етапу й коректувати ці потужності 
необхідно, виходячи з характеристик цього етапу. 


